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CCMi’s e Relés Inteligentes JmE

Acionamento e Protecao de Motores
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CENTROS DE CONTROLE DE MOTORES INTELIGENTES

Para qualificar um CCM como inteligente, o sistema

I de gerenciamento de motor deve ter capacidade de
comunicar-se com uma rede de comunicacao
iIndustrial (Fieldbus);

A comunicacao possibilita o controle e supervisao do
processo, utilizando um software de supervisao.
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DESEMPENHO E SUSTENTABILIDADE JmE

Otima performance do motor através da protecéo e
controle por rede.

Tempo de partida reduzido.

Tempo parado reduzido e localizacao de falhas
simplificada.

Alarmes avancados, dados de diagndstico e informacoes
de tendéncias quando e onde sao necessarios.
Funcionalidade de seguranga superior para protess
processo, pessoal e equipamento. Fa o
Maior eficiéncia e menor consumo de energia.
Malior controle dos motores consequentemente r_—
aproveitamento de Energia e maior sustentabilid’




CCM-03i — Controle de ~LEE
Velocidade Fixa

Relé Inteligente - SRW



CCM-031 — Controle de
Velocidade Variavel

Inversor Frequéncia —
CFW11
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CCM Integracao de rede

ENTRADA PLC

SUPERYISTRID

Modbus|
[ DeviceNet.




Integracao CCM Inteligente
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com sistema Supervisorio

- Facil diagnostico de falhas

- Possibilidade de
comunicacao com sistemas
de gerenciamento em rede
de alto nivel

- Rearme remoto de falhas

- Automacéo dos registros e
estatistica de defeitos das
gavetas

s

Monitoracao de status e leitura
das variaveis

Comando remoto do CCM
Relatorios

Grafico de Tendéncias on-line
Historicos

Relatério de alarmes

Visualizacao dos status e
envio de comandos via
Internet | —
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RELE INTELIGENTE SRWO1

m SRWO1 desenvolvido para inUmeras aplicacoes;

| = O SRWOL1 possibilita fazer o controle, monitoramento,
- protecao, diagnodsticos e estatistica de falhas;

m Plantas de processo continuo, de partidas severas:
= Oleo e gas;

Alcool e acucar;

Quimico e Petroquimico;

Papel e Celulose;

Mineracao e Cimento;

Siderurgia;

Refrigeracao.



m Destaques do produto: I
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VANTAGENS DO SRWO01 —

o

o

= Conexao com o0s principais protocolos de @E,j
comunicacao industrial — DEVICENET,
PROFIBUS, MODBUS e ETHERNET; o

-
v
v
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m Definicao do protocolo de
comunicacao através do
Modulo de Comunicacéo;

= Modularidade do sistema, possibilidade
de montagem em diversas formas no CCM;



VANTAGENS DO SRWO01

m Destaques do produto:

N = Unidade de Controle (UC) e
N Unidade de Medicao de
Corrente/Tensao (UMCT) independentes

» Indicacao luminosa do estado das entradas
digitais, saidas digitais, da rede de comunicacao
e estado do Relé;

m Facil configuracido e parametrizacao do Relé
através da porta USB, HMI ou rede fieldbus;

m Software de Programacao WLP Gratis;
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SRWO1 - Caracteristicas

m Reducéo do hardware e cabos responsaveis pelo
controle;

m Maior confiabilidade no sistema de protecao;

m Seguranca do operador na operacao, supervisao e
manutencao;

m Medicao de Corrente de 0,25 até 5.000 A;
m Medicdo de Tensao até 690 V;

m Rearme do Relé a distancia;

m Protecdo PTC ou Fuga a Terra;

m ProtecOes para o motor incorporadas no Relé.
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SRWO01 - Caracteristicas

m Rapidez e precisao na identificacao de defeitos;
m Automatizacao dos registros e estatisticas de defeitos;
= HMI: permite monitorar o sistema e programar o Relé;

m Memoria térmica: o Relé é capaz
de manter a imagem térmica
do motor mesmo estando
desligado;

m Funcoes de PLC;
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SRWOL1 - Design Modular
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SRWOL1 - Design Modular

Unidade de Medicao de Corrente

Unidade de Medicao de Corrente/Tensao

Redes de Comunicacéao

i W Viocibus

S200H9SH

=]

Software WLP
Funcdes de PLC

HMI
EDU + HMI
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SRWO01 - IndicacOes de STATUS

1 - Leds de sinalizacéo das entradas digitais

0000060606 2 - Leds de sinalizacdo das saidas digitais

' -n 3 - Led de rede (NET)

Sinalizacao depende da rede utilizada

= 4 - Led de desarme (TRIP)

Verde: funcionamento normal

Verde piscando: alarme das protecdes

Vermelho piscando: desarme (TRIP) das protecdes

5- Led de estado (STATUS)

Verde: funcionamento normal
Verde piscando: falha do sistema

Vermelho piscanco: erro do sistema
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SRWO01 - Conexoes

6 - Botao de Teste/Reset

0006006060606 7 - Conector para Unidade de Medicao de
Corrente/Tensao
- Sinaliza atraves do Led de STATUS
na UC e mensagem de Erro “E0085”

se a UMCT nao esta comunicando
com a UC

- Reconhecimento automatico

- Sinaliza através do Led NET se o
modulo de comunicacéo esta
conectado e qual é seu estado
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SRWO01 - Conexoes

9-USB

Eg

- A interface USB é utilizada para
monitoramento, configuracao e
programacéao do Relé através de um
PC, utilizando o software WLP.

- Permite adicionar uma Unidade de

Expansao de entradas e saidas

digitais.

- Possibilita 0 monitoramento,
configuracdo e copia dos parametros
e/o programas do usuario.
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SRWO01 - Conexoes

11 — Rede Profibus e Modbus

00606060600

- Disponibiliza um conector DB9
(fémea) para interface com as redes

Profibus e Modbus.

12 — Rede Profibus, Modbus e Rede Devicenet

- Disponibiliza um conector Plug-In de
o : v 8 vias para interface com as redes
. pe Bk 8U sH wH ro| [l Profibus, Modbus e Devicenet.

@@maaeaeﬂ

- Todos os conectores Plug-in sédo
removiveis (com segredo).
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SRWO01 - Possibilidades de Controle

m Modos de Operacao:

SAao partidas integradas no equipamento, onde as
funcdes das entradas e saidas s&o configuradas

_ automaticamente conforme a selecado do modo de
operacao, definindo de forma rapida e simples as
ligacoes entre botoeiras, contatores e o0 SRWO01 na
montagem de uma partida de motor.
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SRWO01 - Possibilidades de Controle
m Modos de Operacao:.
w = Transparente;
I » Relé de Sobrecarga;
m Partida Direta;
m Partida Reversora,;
m Partida Estrela-Triangulo;
m Partida Dahlander;
m Partida Dois Enrolamentos (Pole Changing);
= PLC.
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SRWO01 - Possibilidades de Controle

m Modo de operacéo Partida Direta:

SRW01-UMC

K1

L GaRpd

SOFTWARE WLP

2ceen
Modbus
[ evicenNet
-

SRWO1-HMI

»

PARADA PARTIDA

FTT SRWO1-ELS

-3

=]
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SRWO01 - Protecoes

m Todas as Protecbes podem ser habilitadas ou desabilitadas, podendo ser
configuradas para desligar o motor (Trip) ou apenas sinalizar um alarme.
Para algumas protecfes ainda € possivel configurar o tempo de ajuste

(delay).
_

m Protecoes:
Desbalanceamento de Corrente;
Falta a Terra;
Falta de Fase (Corrente);
Sobrecorrente e Subcorrente;
Frequéncia Fora da Faixa;

Protecao Termica por PTC;
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SRWO01 - Protecoes

m Protecoes
Fuga a Terra,
Sobrecarga (Classes de Disparo 5 a 45);
Falha Externa;
Sequéncia de Fase (Tensao);
Falta de Fase (Tensao);
Desbalanceamento de Tensao;
Sobretensao e Subtensao;

Minimo e Maximo Fator de Poténcia.

=]
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SRWO01 - Caracteristicas e Instalacao

m Cabos de Poténcia

m Realiza a protecao de cargas trifasicas e monofasicas;

- Conexao trifasica - L1, L2 e L3 Conexao monofasica- L1l e L2
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SRWO01 - Caracteristicas e Instalacao

m Unidade de Medicao de Corrente ou Corrente/Tensdao — UMC/UMCT

Ate 25 A/ 45 mm
Cabo passante

UMC1/UMCT (0,5-5A/690 V)
UMC2/UMCT2 (1,25 -12,5A/690 V)
UMC3/UMCT3 (2,5 -25A/ 690 V)

Ate 125 A/ 66 mm
Cabo passante

UMC4/UMCT4 (12,5 - 125 A/ 690 V)
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m Unidade de Medicao de Corrente ou Corrente/Tensdao — UMC/UMCT

Até 420 A/ 120 mm / Barramento Até 840 A/ 265 mm /
Cabo passante ou barramento

UMC6/UMCT6 (84 — 840 A/ 690 V)
UMCS5/UMCTS (42 — 420 A/ 690 V) » ;, 7 -

Acessorio JBL-RW407D \'é:/
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m Sensores de Fuga a Terra - ELS (Earth Leakage Sensor)

Podem ser instalados em qualquer posicao.

Conectado a Unidade de Controle atraves de um par de cabos trancados
e/ou blindados.

Conectado aos terminais S1 e S2 da Unidade de Controle.

Fixacao:
EL1(D 35 mm): Parafusos M3 ou Trilho DIN 35mm (com acessorio)
EL2 (3 70 mm). Parafusos M3
EL3 (4 120 mm): Parafusos M3
EL4 (@ 210 mm): Parafusos M4
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m Unidade de Expansao Digital - EDU

Pode ser instalada em qualquer posicao.

Conectada eletricamente a Unidade de Controle

atraves de um cabo (CB) e podem ficar separadas até 2 metros de
distancia.

Dispde de 6 entradas e 4 saidas digitais, totalizando 10 entradas e 8
saidas digitais disponiveis no sistema.

Tenséo de alimentacéo externa das entradas digitais:
24 Vce (EDU 1)
110 Vca (EDU 2)

Fixacao:

Parafusos M4 e adaptador para fixacao

Trilho DIN 35 mm
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m Conexao da USB

m  Ainterface USB ¢ utilizada para a o monitoramento, parametrizacao e
programacao do Relé através de um PC com o software WLP

- m  Procedimento para a transferéncia de dados entre o PC e 0 SRW 01.:

1.
2
3.
4

. Ao término da transferéncia de dados entre o PC e o SRW 01, feche

Instale o software WLP no PC
Conecte o PC ao SRW 01 através do cabo USB
Energize o SRW 01 e inicie o software WLP

Y

o software WLP TR —

Desconecte o cabo USB
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m A HMI apresenta as seguintes caracteristicas:
m Teclado com 8 teclas

- m Comunicacéo serial @
- m Display com 5 digitos -
m Fixacao em painel

= Memodria integrada para backup (funcdo COPY) o @ ®

m Dois modelos disponiveis, um para instalacao na o @ .

B .
vertical e outro para instalacdo na horizontal. . @ $'
SRW O1
SMART RELAY
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m Atraves da HMI sdo possiveis as seguintes funcoes:

|
m Parametrizacao -

- m Selecao Local/Remoto O @ @:.
m Reset o v s s |

= Monitoramento

m Operacao do Motor (liga, desliga e reverte)

m FuncaoCopy: é possivel armazenar até 3
parametrizacdes e/ou 3 programas do usuario

m A HMI pode ser conectada e desconectada sem a
necessidade do desligamento do Relé.
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m Funcao Copy

- m 1. Salvar:
- iy P500 (Salva Banco 1, 2 ou 3)
- = .I E P501 (Salva Aplicativo 1, 2 ou 3)
2. Pressionar a tecla@ .
SRWN O1 .___-' o @ W o
(X K N K N A N ) °®.
HC M

—_ —_

SRWO01 - A

m  Quando se guarda os dados a mensagem “COPY” € apresentada na HMI,

m  P500 ou P501 voltam automaticamente para 0 (Sem Funcé) quando a
transferéncia estiver concluida.
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

m Funcao Copy

- 1. Download:
- .. P500 (Carrega Banco 1, 2 ou 3) - .
o= -I -P5ﬁOl (Carrega Aplicativo 1, 2 ou 3)
2. Pigaiigiar  tecla @ “ i
SRWN O1 .----r oW o SRWN O1 PRD
LK N A N °®. o006 O0O®O®
[ X N N ) < :6 3:
SRWO1 - A -7 SRWOL1 - B

m Durante o download dos dados a mensagem “READ” é apresentada na HMI;

= P500 ou P501 voltam automaticamente para O (Sem Funcéo) quando a
transferéncia se encontrar concluida.
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SRWO1 - Caracteristicas e Instalacao

g s

De viceNeb

Modulo de Comunicacéao
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SRWO01 - Software WLP

m WEG LADDER PROGRAMMER (WLP) é um programa em Ladder
grafico usado para facilitar o desenvolvimento de sistemas integrados
e € um ferramenta poderosa que oferece caracteristicas e
funcionalidades para criar aplicacdes profissionais através de um
simples clic com o0 mouse.
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SRWO01 - Software WLP

m Caracteristicas Ladder: e ——

= Permite ao usuario configurar, T — -
monitorar o Relé, editar pardmetros  —— i

- =1
- e programar em Ladder

m Blocos matematicos e de controle

m Memoria de 64 kbytes

m Entradas e saidas do Relé podem

ser utilizadas na logica Ladder

Unetiade de Madcic de Comenen ou Comrta/T srssda 972

m Assistentes de configuragdo: rotina guiada g 53

e UNMCL UNCTI S S0

que permite configurar o Relé rocnes

Fa 0 JANETI DS SUALS TC Evern

{emcioon » Lindade de Madcie de Cormm (UMC] s Covmte/Terads 01|
2w serd conectada o Unsdede se Cormsle (L0}

Voks IM' | [




SRWO01 - Software WLP

m Assistentes de Configuracao - Configura Controle

Resumo Configuracao Controle SRWO01.PTC

EPw220 [Seleqdo Local/Remota) = 2 [2 = Tecla HMI [LOC])

EPwW229 [Selecdo Comando Local]l = 0 [0 = %)

EPwW230 [Comandao Local 1x [P230]) =1 [1 = Trés Fios [Botoeiraz])

EPw231 [Logica Comando Desliga [+ 3 Fioz [F231]] = 0 [0 = Entrada Digital 11 [MF])
EPw 232 [Seleqdo Comando Remato] = 2 [2 = USE/Ladder]

EPwW202 [Modo de Operagio] = 2 [2 = Partida Direta)

EPw297 [Tipo do Motor) = 0 [0 = Trifazsico)

EPwA00 [Tensdo Mominal do kMakar] = 380

ZPwi40d [Poténcia Mominal do Motor] = 0.5

EPwA0E [Sequéncia de Faze do Motor] = 0 [0 =1-2-3]

EPwAD? [Frequéncia da Rede] = GO

EZPwi401 [Corrente Mominal 1 do Mator] = 4.5

ZPwA0E [Fator de Servigo] = 1.15

EPw208 [Tipo de Realimentagdo) = 0 [0 = Carrente do kotor)

EPw209 [Tempo de Execugdo) = 0.5

EZPw211 [Tempo de Check Back) =05

EPw295 [Unidade de Medigdo de Corrente ou CarrentedTenzdo) = 1 (1 = UMCT £ Uk

| #

)

| rprirnir
< Yoltar | Concluir | Cancelar |
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SRWO01 - Software WLP

m Assistentes de Configura(;éo - Configura Protecdes

Resumo Conliguracae ¥ pos SHWOT.PTL

Wun-smoonmanmnm)un = Botlo horesd -
TPWEDS (Habdes Falba Esdonsl =
WH&M-‘FMEM-O
meth\oEM-ﬂ sl aDi0a)
da Frotegio F. nal « 00) « Sergeel

wmvswmnmm-m rtiads Dnpial M)

TPWET 2 LA00a de Aconarmdo 3 F aha Extoena) « 1 {1 = Entiads Digial &)
MS-M&WMF&E‘M-H‘ D-biﬂ
APWEN Nivel de Dusbdaccasments aris
APWEL de’" sted

o 3o ml‘m-m »Dedoa (liot
SPwel "dedeFalaem-‘”

IPWEIS [Tergo de Fala Sty = 3

APWETS Polo pua Falta & bewaj = 1 11 = Desligs [Topl)
L e

’ o Fots de Fassl # 1|1 » Dmilge (Tl

Nivel d= Sotesconente) » 400

Tempo de Sobesconaris) « 3

3
Acko sers Subcormnte] » 111 « Tl

Hivet d= Faacungas Fots da Faoa) »

&1g0 de Fragudngis Fous g Foba) = 3
--\aouﬂmmadﬁ&u =111 =Desigs [Tl
HM‘PYI:I- | |
" FICI=1(1 = nup.n —=t=l =] e = ===l

de * 212 Dasze
Wolozars wmc!mna&hll‘ « Dedoa (Trof
cockng e

AF i ScbcapaFTC = 1

AP oz de Fase| o 1

SPWEL3 (NI vel de Decbalancaseanis Fn«l-s

ZPWESD (T ego de Dasbalarcesmmnts enbe Fases| « 3

TPWEST 530 pars Desbalancedrverto erie Fates = 1 (1 = Dedkga (Tipl

APWES2 (Terge de Fale de Fae) « 3

wsa.a;bu.raar-q-m-nu@-nna P— ‘ —-—ssuna { - st ‘
TPWES Nived de Sobesteralio] » 15

APWESS ([ emeo de S cbmsterslol o 3 | [ [
TPWE Sol= 11 «Deslge (Tool) | ST | S |

meaSmrab)- —_— —
APWEED (Nivel de Subpotineia) -!I

IPWES (Tevgo de Subgatinea] =

5 Wolo pan w-w-ownw
;u«oesmm

SPWIE2

AP

TPwEsd de Sobmpoitne]« 3

m--uo  Setvepotdncial = 11 = Desiga (Tapl)
Waismvdhs«uu-at’aul-
SPWES

APWHES

SPWEES

Hersgdad e :w "1l Omin Tt
{ it Tl
"lﬁ*ﬂw*m

3
ﬂobms&lluhw 111 = Desiga (T}
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SRWO01 - Software WLP

m Dialogos de Monitoracao

Diagnostico SRWO1.PTC

Medigties...

Carrente do Motor [%] [PO02) | 97 Corente Média do Motor [A] [PO03] | 44
Tensgo Média do Motor [] (FO04) - | 23 Frequéncia do Motor [Hz] (POOS] [ 546
Frotegdo Térmica [%] [PORO] : Iiﬂ [Dezbalanceamento de Corrente [%] (PO51] : Iiﬂ
Mivel Falta & Tema [%] [P052]: | 0 Deshalanceamento de Tens3o [%](POS3]: | D
Horas...

Energizada [P042) 320 Motor Ligads (PO43): | #
Partidas...

Mumero de Partidaz [POE0] : B77

Mimero de Dezarmes par...

Sobrecarga [POET] : Iiﬂ Dezbalanceamenta de Caorrente (POB2] : Iiﬂ
Falta & Tena [POS3) : | 0 Faltade Comente [FOG4): [ 2
Sobrecorente [POER] : Iiﬂ Subcormente [POEE] : Iiﬂ
Frequéncia fora da Faixa [POET) : 756 PTC(POES): |1
Falha Externa (PO70] Iiﬂ [Dezbalanceamento de Tensdo [P100] Iia
Falta de TensSo (P101] : | 51 Sobretens3o (P102): 290
Subtensao [P103] | BB Subpaténcia (P104): I
Sabrepoténcia [P105]: | 15 Subfator de Paténcia [P108] | &0
Sobrefator de Poténcia (F107) - Iil:l Total de Desarmes (POS2) : Iw

=]
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SRWO01 - Software WLP

m Dialogos de Monitoracao

Medicoes SRW01.PTC

—Corente,.,. —— 00— 00—
Carrente %M [PO0Z) - 9 Faze R TRUE RMS [A] [FO30) :
Corente Média TRUE RS [4] [PO03] : 44 Fasze S TRUE BMS [A] (PO31]

Faze T TRUE RMS [a] (PO32) :

[
o
o]
~ Tenzdo...
Tensio Média TRUE RMS V]POD4): | 212 TensSoL142[v](PO33): i
Tens3o L2113 [V] [P034) - s
Ters3o L2311 [V] [PO35) - B
~Poténcias.,.———————————————————
Fator de Paténcia (PO0S): | 013 PoénciaReatvalkvad(Poos): [ 03
Poténcia Ativa [kw/] (PO10) | 01 Poténciadpaente[RVAl(POTT): [ 03
Contadar [Kiwh] (PO44) | 07 Contador [Mwh] (PO45): =
Contador [KvArh] (P046) | 58 Contador [MVAh] (PO47): 0
G amEy

Walor do PTC [ohmz] [PO20] : 1273
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SRWO01 - Software WLP

m Dialogos de Monitoracao

Controle / Sinais SRW01.PTC

Comandos Locais [LC] / Reset [Emo/Trip/Alarme)..
LCT ez |

LC3 |

SIS

Selegdo Local # Remoto

Loc REM

Estadao do Matar..
Q Muotor Ligado Q Tranzigdo do Mator

Ermasz...

LOC i

i Direto/slta H)

REM (@

Q Reverso/Baixa [L]

Eno atual (PO16):  [E1E: subterso

(lltimo Erma (PO14) ; |E?8: eno de check back, venficagdo comando de partida

Status Geral de Tripdalarme (PO7E a POS1)

PTC @ P
Fora de frequéncia &P
Subcorrente &P
Sobrecorents &P
Falta de Carrente de Fase Q @
Deshalanceamento de Corrente () i
Falta & terra [ L
Sobrecargs Jo
Falha Externa 9 @

Teste de Trp Q

Segundo Ermo (PO15) |E85: sem comunicagdo com a UMC/UMET

Sequéncia de Faze

@

Dezbalanceamento de Tensdo @ @

Falta de Tensdo de Fase
Sobretensio

Subtenzdo

Subpoténcia
Sobrepoténcia

Subfator de Paténcia

Sobrefator de Poténcia

W
W
0w
1=
i
i
99

=]
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SRWO01 - Software WLP

m Dialogos de Trend de Variaveis

B WLP Trend de Variaveis

Arquivo  Grafico  Ajuda

200
100.0

0.0
0.0

16:50:03.000
Scan: 0.203s

Cor | Simbolo

16:50:18.000

16:50:33.000

| Tipo | Endereco | Min

]Max

16:50:48.000

I Val Cursor

] Val Atual

16:51:03.000

| A

= Corrente Média
Memdria Térmica

%PW: Pardmetro do Sistema 3
%PW: Parametro do Sistema S0

0.0
0.0

20.0
100.0

0
97

0
97

v
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Relé Inteligente SRWO01
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Documentacao disponivel no CD (que acompanha o produto) e no site

www.weqg.net :

Semart Reloy
Rele Intedigante
Rele Inteligente
U s Mansw
[rampipuraies
Moo w w e
B
p ' =
bt L m
' ] =
. =1
o
g

Rele Intoligente

Mo dn (s, Dnnnabed™

N

T

Relé Inteligente

P e e | vt P

fi
] ]

Rele Inteligente

e
e .

5 |

Manual e Software de Programacé&o Ladder (WLP)
Guias de Instalacao (UC, UMC, UMCT, EDU, ELS, HMI e MC)

Arquivos de Configuracao de redes:

DeviceNet — EDS
Profibus — GSD, EDD e DTM
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http://www.weg.net/

Relé Inteligente SRWO01

o
— Perguntas, duvidas...

Muito Obrigado!

Maiores informacdes no site
www.weg.net



http://www.weg.net/

